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Capacité max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Polds et dimensions

Langueur hors-tout (aves fourches)
Longuedr au talon des fourches
Langeur hors tout

Hauteur hors tout

Langeur hors tout cabine

Rayen de braquage (extéfeur raues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tourslle

Poids

Longueur de Tourches f Largewr de fourches / Section de fourches
Roues

Prieus standards

Roues motdces (avant / amére)
Made de direction

Stabilis ateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du maoteur

Marme mateur

Madéle du motaur

Puissance motaur [TV / kW)
Couple max. / Régime moteur {min)
Mombse de cylindres - Cylindrde
Systeme de refmidissement

Cimcuit électique

Nombe de batterie / Tension batene
Capacité batlere 12V

Courant de démarage des batteries

Type de transmission

Mombse de vilesses (avanl ) amére)
Vitesse de déplacement max.
Effort de traction

Frein de parking

Frein de senice

Perfomances

Pente franchissable (en change f & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Débit hydraulique

Pression hydrauligue

Capacités des régenvoirs

Huile moteur

Carburant

Bruit et vibration

Bruit au poste de conduite (Lpa)
Bruit & l'envireninement (LwA)
Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avanl ) amiére)

Commandes

Certification cabine

Systéme de reconnaissance automatique des accessoires (E-Reco)

Iz
b1
h17
b4
Wal
mé4

Ifels

Métrique

4500 kg
15.80m
13.50 m
|
7.58m
6.36 m
242m
2.04
0.96 m
252 m
0.37 m
243m
12°
105"
400*
13305 kg
1200 mm x 125 mm % 50 mm

405/ 70-20
/2
2 roues direcirices, 4 oues directrices, Mode crabe

Type "ailes”
Stabilisateurs 3 commande individuelle au
simultanée

Deutz
Stage | Tier 4
TCD 3.61L4
75 ch / 55.40 kW
405 Hm @ 1300 i/min
4- 3620 cm?
Refroidis sement par eau

2x 12V
120 Ah
2830 A

Hydrostatique
/1
25 km¢h
G400 daN
Frein de stationnement négatif automatique

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el amiére

44.50 % / 44.50 %

Pompe & débit variable
116 Ifmin
275 bar

111
1301

68 di
104 dB
250 m/s®

242
2 Jayslicks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 1645 75 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 4.67m
Empattement y 2.43m
Garde au sol m4 0.37m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 2.50m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 441m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 4.01m
Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs mb5 0.18 m

MRT 1645 75 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 5000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 4000 kg
( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil deMachine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 5000 kg

1500 kg (Métrique) (Métrique)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacitéd max.

Hauteur de levage mak.

Déport maximal

Polds et dimensions

Longueur hors-4out (aves fourches)
Longueur au talon des fourches
Largeur hors tout

Hauteur hors tout

Largeur hoss 1out cabine

Rayon de braquage (extéreur raues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tourelle

Poids

Longueur de fourches ( Largeur de fourches / Section de fourches
Roues

Pneus standards

Roues motices (avant / amire)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Moteur

Margue du mateur

MNaomme malewr

Madéle du moteur

Puissance moteur (CV 7 KW)
Couple max. / Régime moteur {min)
Nombre de cylindres - Cylindree
Systeme de refroidissement

Circuit électrique

Mombre de battere ¢ Tension batiede
Capacité batterie 12V

Courant de démarrage des batteries

Type de transmission

Nombre de vitesses (avant/ amire)
Vitesse de déplacement mai.
Effort de traction

Frein de parking

Frain de senice

Pente franchissable (en charge / & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Débit hydraulique

Pression hydraulique

Capacités des résenvoirs

Huile motewr

Carburant

Fluide d"échappement du moteur diesel (type AdBlued)
Bruit et vibration

Bruit au poste de conduite (LpA)

Bruit & I'envirannement {Lwa)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avant/ amiéne)

Commandes

Certification cabine

Systeme de recennaissance autematique des accessoires (E-Reco)

= N e

4500 kg

1580 m

13.50 m

I
I 758 m
12 6.38m
b1 242 m
m7 104 m
b4 0.96 m
Wal 182m
md 0.37m
¥ 243m
ad 12

a5 105"
400*

13305 kg

Ifeis 1200 mm ¥ 125 mim ¥ 50 mm

405/70-20
201
2 roues direcirices, 4 roues direckices, Mode crabe

Type "ailes”
Stabilizateurs a commande individuelle au
simultanée

Deutz
Stage V Tier4
TCD 3.6 L4
116 ch / BS kW
460 Nm @ 1600 tr/min
4 - 3620 ¢m?
Refroidissement par eau

2x 12V
120 Ah
850 A

Hydrostatique
242
40 km/h
G700 daM
Erein de stationnement négatil automatique

Freinage multidisques a bain dhuile sur pont avant
el amére

46,60 % / 50.90 %

Pompe & débit variable
116 Ifmin
275 bar

1l
1301
1l

66 di
106 dB
2.50 m/s®

242
2 Joyslicks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 1645 115 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 4.67m
Empattement y 2.43m
Garde au sol m4 0.37m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 2.50m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 441m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 4.01m
Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs mb5 0.18 m

MRT 1645 115 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
18 18
17 ] 17 [
156 18 20e74° 158 18 7055
15 15
14 60° 14 60° \\
13 . 13 . \
. 50 \ - 50
i1 11
10 % \ 10 b
9 9
3']0 8 i
7 - 7 ||
6 2 6
g 209 o 20
o 2 5 £
= n f' o
4 ol=te 8] ™ 4 o S
3 o : B 500 mm 3 —m“( 3 3 500 mm
2 ] 2 2 1
: i [Lghel ~
oe ol 00
: P 0 |3
-5° | | | 5 | |
1514 1312 1110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 Om 15 1413 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0Om

13.5



MRT1645115

Document créé le 29 décembre 2025 a 16:06 UTC

Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 5000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 4000 kg
( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil deMachine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 5000 kg

1500 kg (Métrique) (Métrique)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacitd max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Polds et dimensions

Longueur hors-tout [avee fourches)
Longueur au talon des fourches
Langeur hors tout

Hauteur hors tout

Langeur hors tout cabine

Rayon de braquage {exténeur roues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tourelle

Poids

Longueur de fourches f Largeur de fourches [ Section de fourches
Roues

Priews standards

Roues molices {avant / amére)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du mateur

MNorme maleur

Madéle du moteur

Puissance moteur (CV J kW)
Couple max. / Régime maoteur {min)
Nombre de cylindres - Cylindrée
Systérme de refroidissement

Circuit électique

Nombre de battere / Tension batiere
Capacité batierie 12V

Courant de démamage des batteres
Transmisslon

Type de transmission

Nombre de Wilesses (avant/ amiére)
Vitesse de déplacement max.
Effart de fraction

Frein de parking

Frein de senice

Pefomances

Pente franchissable (en charge / & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Débit hydraulique

Pression hydraulique

Capacités des résenvoirs

Huile mateur

Carburant

Bruit et vibration

Bruit au peste de conduite (LpA)
Bruit & I'environnement {LwA)
Vibration sur I'ensemble mainsbras

Roues directrices (avanl / amiéne)

Commandes

Cerification cabine

Systérme de reconnaissance automatique des accessoires (E-Reco)

— W e

4500 kg
18m
15.20 m
I
n 7.26m
12 6.06 m
b1 242 m
m7 104 m
b 0.96 m
Wal 192 m
r 0.7 m
¥ 243 m
ad 10°
a 107+
400 *
14100 kg

lieis 1200 mm x 125 mm x 50 mm

405/70-20
242
2 mues direcirices, 4 roues directrices, Mode crabe

Type "alles”
Stabilisateurs & commande individuelle ou
simultanée

Deulz
Stage V, Tier 4
TCD 3.6 L4
75eh /5540 kW
405 Nm (@ 1300 t/min
4- 3620 cm?
Refroidissement par eau

2x 12V
120 Ah
B30 A

Hydmstatique
242
25km/h
9400 dak
Frein de stationnement négatil automatique

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el amiine

44.50 % f 44.50 %

Pompe a débit varable
116 Lfimin
275 bat

ni
1301

68 dB
104 dB
2.50 my/'s?

242
2 Joysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 1845 75 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 4.67m

Empattement y 2.43m
Garde au sol m4 0.37m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 2.50m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 441m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 4.0Tm
Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs m5 0.18 m

MRT 1845 75 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 5000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 1500 kg
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 4000 kgMachine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil de
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 5000 kg
( Métr iq ue)
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Capacitd max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Polds et dimensions

Longueur hars-tout (avec fourches)
Longueur au talon des fourches
Langeur hors tout

Hauteur hors tout

Largeur hors 1oul cabine

Rayon de braquage (extédeur roues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation toure|le

Poids

Longueur de fourches [ Largeur de fourches / Section de fourches
Roues

Preus standards

Rowes motices {avant / amére)
Made de direction
Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du moteur

MNorme malewr

Modéle du moteur

Pulssance mataur [TV / kW)
Couple max. / Régime moteur (min)
Nombee de cylindres - Cylindnée
SystEme de refroidiss ement

Circuit électique

Nombre de battere / Tension batlede
Capacité batterie 12V

Courant de démarage des batteries

Type de transmissicn

Nombre de vitesses (avanl/ améne)
Vitesse de déplacement max.
Effart de traction

Frein de parking

Frein de senice

Parformances

Pente franchissable (en charge / & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Débit hydraulique

Pression hydraulique

Capacités des résenoirs

Huile mateur

Carburant

Fluide d"échappement du moteur diesel (type AdBlue®)
Bruit et vibration

Bruit au peste de conduite (LpA)

Bruit & I'envirannement (Lwa)

Vibration sur |'ensemble mains bras

Rouwes directrices (avant ) amiéne)

Commandes

Certification cabine

Systerme de reconnaissance automatique des accessoires (E-Reco)

Iz
b1
m7?
b4
wal
md

Iieis

4500 kg
18m
1520 m
S —
126 m
606 m
242 m
304 m
056 m
382m
0.37Tm
243m
0"
wor-
400
14100 kg
1200 mm ¥ 125 mm 1 50 mm

405/70-20
242
2 mues directrices, 4 roues directices, Mode crabe

Type “ailes’
Stabilisateurs & commande individuelle ou
simultanée

Deutz
Stage \| Tier 4
TCO 3.6 L4
116 ch / BS kW
460 Nm @ 1600 1r/min
4 - 3620 em?
Refroidissement par eau

Ix 12V
120 Ah
B50 A

Hydrostatique
/2
40 kmy'h
9700 dan
Frein de stationnement négatif automatique

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el arigre

46.60 % f 50.90 %

Pompe & débit variable
116 Ifmin
275 bar

1"l
1301
11

68 di
106 dB
2.50 m/s?

242
2 Jaysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 1845 115 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 4.67m

Empattement y 2.43m
Garde au sol m4 0.37m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 2.50m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 441m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 4.0Tm
Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs m5 0.18 m

MRT 1845 115 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 5000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 4000 kg
( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil deMachine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 5000 kg

1500 kg (Métrique) (Métrique)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacité max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Polds et dimensions

Longueur hors-tout (aves fourches)
Longueur au talon des founches
Largeur hers tout

Hauteur hars tout

Largeur hers tout cabine

Rayen de braquage (extédeur raues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Retation teunelle

Polds

Longueur de fourches [ Largeur de fourches / Section de fourches
Roues

Prieus standards

Roues motices (avant / amére)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du mateur

Marme maleur

Madéle du mateur

Puissance moteur (CV) / Puissance mateur (kW) / Régime mateur
Couple max. [ Régime mateur {min)
Mombee de cylindres - Cylindrée
Systéme de refroidissement

Circuit électrique

Mombee de batterie / Tension batterie
Capacité battere 12V

Courant de démarrage des batleres

Type de transmission

Moribte de vitesses [avanl ) amiéne)
Vitesse de déplacement max.
Effort de fraction

Frein de parking

Frein de sendce

Pente franchissable (en charge / & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Deébit hydrauligue

Pression hydraulique

Capacités des résenvoirs

Huile mateur

Carburant

Fluide d'échappement du moteur diesel (type AdBlue®)
Bruit et vibration

Bruit au peste de conduite (LpA)

Bruit & I'envirannement {LwA)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avant / amidre)

Commandes

Centification cabine

Systeme de reconnaissance automatique des accessolres (E-Reco)

Iz
b1
h17
b4
Wal
ma

liefs

4500 kg
20.60 m
18 m
—
783m
6.73m
2A4Bm
304m
056 m
416 m
037 m
27Im
1w
7"
360 *
14900 kg
1200 mr ¥ 125 mm x50 mm

18-19,5
242
2 rpues directrices, 4 roues directices, Mode crabe

Type araignée

Stabilisateurs & commande individuelle ou
simultanée

Deutz
Stage V| Tier 4
TCD 3.6 L4
116 ch /85 kW @ 2200 1r/min
AG0 Nm @ 1600 1r'min
4-3620 em?
Refreidissement par eau

Ix12V
120 Ah
850 A

Hydrostatigue
A
40 km/h
9700 daN
Frein de stationnament négatif automatigue

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
et amigre

48.70 % / 49.80 %

Pompe 4 débit variable
116 Ifmin
275 bar

1l
1331
11

66 di
106 dB
2 .50 my's®

272
2 Joysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard



MRT 2145 115

Document créé le 29 décembre 2025 a 16:07 UTC

MRT 2145 115 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 497 m

Empattement y 273m
Garde au sol m4 0.37m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 2.50m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 471m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 4.98m
Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs mb5 0.18 m

MRT 2145 115 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 5000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 4000 kg
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil deMachine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 5000 kg

1500 kg (Métrique) (Métrique)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacité max.

Hauteur de levage max.

Méport maximal

Polds et dimensions

Longueur hors-tout {avec fourches)
Lengueur au talon des fourches
Langeur hors tout

Hauteur hors tout

Langeur hors tout cabine

Rayon de braquage (extéreur roues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tourelle

Poids

Longueur de fourches ( Largeur de fourches [ Section de fourches
Roues

Prews standards

Roues motices (avant / amire)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisatewrs

Margue du metaur

Norme malewr

Madéle du moteur

Puissance moteur (CV / KW)
Couple max. [ Régime moteur {min)
Nombre de cylindres - Cylindrée
Systemme de refroidissement

Circuit électrique

Nombre de battere / Tension battede
Capacité batierie 12V

Courant de démarrage des batteres

Type de fransmission

Boite de vilesses / Nombre de witesses (avant) / Nombre de vitesses (amiére)
Vitesse de déplacement max._

Effort de traction

Frein de parking

Frein de service

Pente franchissable (en charge [ & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

[réhit hydraulique

Pression hydraulique

Capacités des résenvoirs

Huile mateur

Carburam

Fluide d"échappement du moteur diesel (lype AdBlue®)
Bruit et vibration

Bruit aw poste de conduite (LpA)

Bruit & I'environnement (LwA)

Vibration suf I'ensemble mains bras

Roues directrices (avant/ amie)

Commandes

Cerification cabine

Systemme de reconnaissance automatique des accessoires (E-Reco)

Iz
b1
7

5000 kg
#1.80m
1820 m
I
417m
697m
250m
110m
0.96m
446m
038m
105m
12*
no*
360 °
18000 kg
1200 mm x 100 mm x 60 mm

44565 R225
202
2 roues direcirices, 4 noues directices, Mode crabe

Télescopique duplex

Stabilisateurs & commande individuelle au
simultanée

Yanmar
Stage V[ Tier 4
ATM10TFHT-ESMUT
156 ch 7 115 kW
602 Nm @ 1500 trmin
4- 4567 em?
Refroidissement par eau

2x 12V
120 Ah
B50A

Hydrostatique
Speedshiftf 2/ 2
40km/h
BEOO daM
Frein de stationnement négatif automatigue

Frainage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el amigre

40.40 % [ 45.50 %

Pormipe & débit varable
172 Ifmin
350 bar

131
2l
4|

68 dB
108 dB
250 my's?

22
2 Joysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 2260 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis

Empattement

Garde au sol

Déport du contrepoids (tourelle a 90°)

Longueur hors tout aux stabilisateurs

Largeur hors tout stabilisateurs déployés
Correcteur de dévers

Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs

MRT 2260 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches (CAF)

Mé tric

s
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0 |
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3000 kg - 6600 [py
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 6000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil de

( Métr iq ue) 1500 kg (Métrique)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil Machine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 6000 kg

extensible (Métrique) ( Métr iq ue)
50° 60* 0* 80" #1°
50° 60° 70* 8o° 81° o N |
g g [T )
- — - I = I ] - iy
65 i 65 | gg
60 1
ol | - 60 {0 18
16 s— W =
a5 14 12 I+
;i 13 | 45— M o)
030" 12 I - .30.13 (D1
5 7 | 12 =] A
10 J % M S yr
3” 1 '] lIlr" 0 f o | /
95| 120" B[ 800 kg - 1700 Ib W 9|l I~ N A
*
TH-H. 5% 81 o NElofE Eoll (5
n b o= TH el a o al lao o
5o | SER »- off EISNSIBl RN U8
10° 4 || Q=0 |/ S| @ |0 ~® -
w— 3HTET B0l sl mlae lgol o
3 == T=t 10| 3 | x | = -x.xl_sx =
] [ ¢ 1 Ho Bl .| 81828 88 8
0ft 1 Om |||$3IE 5| 01 Il s 'IIE a g gg g
st BT TV T T T TP T T T riT] on|—| omf| [N S EESCRC
245 2322 212019181716151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 10m Sl

178 16151413121110 9 8 7 6 5 43 2 10m

804 75 70 65 60 55 50 45 40 35 30 25 20 15 10 5 ot 4 50 45 40 35 30 25 20 15 10 5 Of



MRT2289 Document créé le 29 décembre 2025 3 16:03 UTC

Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacitéd max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Poids et dimensions

Longueur hors-tout [aves fourches)
Longueur au talon des founches
Langeur hors fout

Hauteur hors tout

Langeur hors tout cabine

Rayen de braguage (extédeur roues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tourelle

Poids

Longueur de fourches / Largeur de fourches | Section de fourches
Roues

Pneus standards

Roues motices (avant / amiére)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Circuit Electrigue

Naormbre de battede / Tension batiere
Capacité batlerie 12V

Courant de démamage des batteries
Moteurbatierie

Technologie battede

Capacité de la battede

Tension nominale battere

Tension max. batlere

Energie batlere

Puissance du moteur électrique
Puissance mateur hydrauligue
Puissance du chargeur/ Phase / Type de courant
Transmission

Type de transmission

Mombre de vitesses (avanl/ amiéne)
Vitesse de déplacement max.

Effart de traction

Fonce de traction continue

Frein de parking

Frein de senice

Performances:

Pente franchissable (en charge f & vide)
Pente franchissable continue (en change / & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Débit hydraulique

Prassion hydraulique

Capacité du réservair hydrauligue

Bruit et vibration

Bruit av poste de conduite (LpA)

Bruit & I'environnement [Lwd)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avant/ amiéne)

Commandes

Certification cabine

Systeme de reconnaissance aulematique des accessoires (E-Reco)

— W e

000 kg

21.80m

18.20 m

I

n 817 m
1z 6.97m
b1 250m
h17 310m
b4 096 m
Wal 446 m
md 038 m

¥ 305m

ad 12

ad mne-
360

18000 kg

l/efs 100 mm € 1200 mm % 60 mm
|
445/65 R2L5

/2

2 mues directrices, 4 roues directices, Mode crabe

Télescopigue duplex

Stabilisateurs & commande individuelle ou
simultanée

2x 12V
120 Ah
B30 A

Lithiumrion

105 Ah

B24

GEO W
65 kWh
107 kw

B4 kW

11 kW / Monophasé ou triphasé / AC

Electrigue
(2
37 km/h
BEOD daM
43040 daM
Frein de stationnement négatil autlomatique

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el anmiéne

|I“

3% /48 %
TEB%/23%

Piston & déplacement fixe
175 Ifmin
350 bar
2001

65 dB
103 dB
2.50 my's?

202
2 Joysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 2260 e - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis

Empattement

Garde au sol

Déport du contrepoids (tourelle a 90°)

Longueur hors tout aux stabilisateurs

Largeur hors tout stabilisateurs déployés
Correcteur de dévers

Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs

MRT 2260 e - Abaques

Machine sur pneus avec fourches
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y 3.05m
m4 0.38m
a7 2.97m
112 5.30m
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mb5 0.43m

Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches (CAF)

Mé tric

s

65
60
55
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45

oft
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2

0 |
M |

40°18

3000 kg - 6600 [py

1000 kg - 22001b
1200 kg - 2600 Ib
1500 kg - 3300 Ib
2000 kg - 4400 Ib
2500 kg - 5500 Ib
3500 kg - 7700 Ib
4000 kg - 8800 Ib
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 6000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil de

( Métr iq ue) 1500 kg (Métrique)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil Machine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 6000 kg

extensible (Métrique) ( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec 3D positif /

négatif
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Qptiennel

tension 65 kWh Prolongateur d'autonomie

amovible 18.4 kW

Equipement : Prolongateur d'autonomie amovible 18.4 kW

Motaur

Marque du moteur / Norme moteur
Modele du moteur

Nombre de cylindres - Cylindrée
Couple max. / Régime moteur (min)
Puissance moteur (CV)

Puissance moteur (kW)

Régime moteur

Systeme de refroidissement

Capanitss &8 HERMDiS

Carburant
Huile moteur

Maiquia

Yanmar / Stage V / Tier 4
3TNV8OF-ZXKMU
3-1267 cm®
74.50 Nm @ 1900 tr/min
25ch
18.40 kW
2800 tr/min
Refroidissement par eau
|
651
3.401
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Capacité max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Polds et dimensions

Longueur hors-tout (avec fourches)
Longueur au talon des fourches
Langeur hors tout

Hauteur hors tout

Largeur hars toul cabine

Rayon de braquage (extédeur raues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tourelle

Poids

Longueur de fourches [ Largeur de fourches / Section de fourches
Roues

Pneus standards

Roues motices (avant [ amére)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du maoteur

Nomme mateur

Modéle du moteur

Puissance motaur (CV / KW)
Couple max. { Régime moteur {min)
Nombre de cylindres - Cylindrée
Systeme de refroidissement

Circuit électique

Naombre de batterie / Tension batiene
Courant de démamage des batterdies
Transmission

Type de transmission

Nombre de vitesses (avant/ amire)
Vitesse de déplacemant max.
Effart de traction

Frein de parking

Frein de senice

Performances

Pente franchissable (en charge f & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydrauligue

Débit hydraulique

Pression hydraulique

Capacités des ésenolrs

Huile mateur

Carburant

Fluide d"échappement du moteur diesel {type AdBlue®)
Bruit et vibration

Bruit au poste de conduite (Lpa)

Bruit & I'environinement {Lwa)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directricas (avant/ amibne)

Commandes

Certification eabine

Systéme de reconnaissance autematique des accessolres (E-Reco)

Iz
b1
h17
b4
Wal
md

l/efs

4500 kg
24.60 m
19.50 m
|
8.92m
772m
248 m
1.04m
0.96m
4.16m
037 m
273m
10°
107 *
400*
15910 kg
1200 mm x 125 mm x 50 mm

18-19.5
2/2
2 roues directrices, 4 roues directices, Mode crabe

Type araignée

Stabilisateurs & commande individuelle ou
simultanée

Deutz
Stage \, Tier 4
TCO 3614
116 ¢h / BS kW
ABD Nm (@ 1600 ir/min
4- 3620 em?
Refroidissement par eau

2x 12V
850 A

Hydmstatique
202
40 kmy/h
G700 da
Frein de stationnement négatif automatique

Freinage multidisques a bain dhuile sur pont avant
el amiére

48.70% /4980 %

Pompe 2 débit variable
116 Lfmin
275 bar

11
1301
1"l

66 di
106 dB
2.50 my's?

1/2
2 Joyslicks
Cabine ROPS - FOPS niveaw 2
Standard
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MRT 2545 115 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 497 m

Empattement y 273m
Garde au sol m4 0.37m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 3.02m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 471m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 4.98m
Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs mb5 0.18 m

MRT 2545 115 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 5000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 4000 kg
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil deMachine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 5000 kg
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacité max._

Hauteur de levage max.

Dépor maximal

Poids et dimensions

Longueur hars-tout (aves fourches)
Longueur au talon des fourches
Langeur hors tout

Hauteur hors tout

Langeur hors tout cabine

Rayon de braquage (extédeur rmues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Retation toure||e

Poids

Longueur de fourches J Largeur de fourches / Section de fourches
Roues

Preus standards

Roues matices (avant / amére)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du maoteur

Momme malewr

Madéle du moteur

Puissance mateur (CV / kW)

Couple max. [ Régime mateur {min)
Nombre de cylindres - Cylindrée
Systéme de refroidiss ement

Circuit électrique

Mombie de battede / Tension battede
Capaciteé baterie 12v

Courant de démarrage des batieries
Transmis&lon

Type de transmission

Boite de vitesses / Nombre de vitesses (avant) / Mombre de vitesses (amiéne)
Vitesse de déplacement max.

Effort de traction

Frein de parking

Frein de senice

Pente franchissable (en change [ & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Débit hydraulique

Pression hydrauligue

Capacités des régenoirs

Huile mateur

Carburant

Fluide déchappement du moteur diesel (type AdBlue®)
Bruit et vibration

Bruit au poste de conduite (LpA)

Bruit & I'envireninement {LwA)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avant / amiére)

Commandes

Certification cabine

Systéme de reconnaissance automatique des accessoires (E-Reco)

1z
b1
h17
b4
Wal
md

Ifeis

7000 kg
2480 m
20.50 m
[
BET m
TETm
250 m
310m
0596 m
463 m
03B m
325m
12"
10"
360 *
21300 kg
1200 mm x 125 mm x 60 mm

445/65 R22,5
142
2 roues directrices, 4 roues direchices, Mode crabe

Télescopique duplex

Stabilisateurs & commande individuelle au
simultanée

Yanmar
Stage \ Tier 4
ATHI07FTT-EEMUNT
173 ch £ 127 kW
BO0S Nm @ 1500 1n/min
4 - 4567 em?
Refreidissement par eau

2x 12V
120 Ah
B50 A

Hydmstatigue
Speedshifts2/2
40 kmih
9200 daM
Frein de stationnament négatf aulomatique

Freinage mullidisques & bain dhuile sur pont avant
el améne

3240% / 41.40 %

Pompe & débit variable
172 lfmin
350 bar

131
3201
241

67 dB
108 dB
2.50 m/s®

s
2 Jayslicks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 2570 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 5.92m

Empattement y 3.25m
Garde au sol m4 0.38m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 3.45m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 5.62m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 6.04m
Correcteur de dévers a9 7°

Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs m5 0.40 m

MRT 2570 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 6000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 7200 kg
( Métr iq ue)

Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 1500 kgMachine sur stabilisateurs abaissés avec potence 2000 kg

( métriq ue)

60" 70 B0® 81°

1500 kg - 3300 Ib
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil Machine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 9000 kg
extensible (Métrique) ( Métriq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacité max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Polds et dimensions

Longueur hors-tout (aves fourches)
Longueur au talon des fourches
Largeur hors tout

Hauteur hors tout

Largeur hors foul cabine

Rayon de braquage (extéieur rmues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tounelle

Poids

Longueur de fourches / Largewr de fourches [ Section de fourches
Roues

Prieus standards

Roues motices {avant / amére)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du moteur

Maomme maleur

Madéle du mateur

Puissance moteur [TV £ kW)
Couple max. / Régime meteur {min)
Nombre de eylindres - Cylindrée
Systeme de refroidissement

Circuit Electrique

Mombre de battere [ Tension battere
Capacité batterie 12V

Courant de démarage des batteries

Type de transmission

Boite de vilesses / Nombre de vitesses (avant) / Nombre de vitesses (amiéne)
Vitesse de déplacemeant max.

Effort de traction

Frein de parking

Frain de senice

Pente franchissable (en charge / & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydrauligue

Débit hydraulique

Pression hydraulique

Capacités des régsenoirs

Huile mateur

Carburan

Fluide d"échappement du moteur diesel (type AdBluad)
Bruit et vibration

Bruit aw poste de conduite (LpA)

Bruit & I'environnement {LwA)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avant/ amiéne)

Commandes

Certification cabine

Systeme de reconnaissance aulomatique des accessoires (E-Reco)

[
b1
m7
b4
wal
md

Iieis

600D kg
2590 m
.70 m
——
928 m
808 m
250m
310m
0.96 m
446 m
038 m
30NsEm
1z
10"
360
18000 kg
1200 mmm x 100 mm x 60 mm

445/65 R22,5
]
2 roues directrices, 4 roues direciices, Mode crabe

Télescopique duplex

Stabilisateurs & commande individuelle ou
simultanée

Yanmar
Stage \ Tier 4
ATN107FHFASMU
186 ch / 115 kW
BOZ Mim @ 1500 t/min
4 - 4567 em?
Refroidissement par eau

2x1zv
120 Ah
850 A

Hydrostatique
Speedshift/ 2/ 2
40 km/h
BEOD dak
Frein de stationnement négatif automatigue

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el armiere

40.40 % / 45.50 %

Pormpe & débit variable
172 Ifmin
350 bar

131
27l
241

68 dB
108 dB
2.50 m/s*

]
2 Joysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 2660 -

Longueur du chassis
Empattement
Garde au sol

Schémas d’encombrement

Déport du contrepoids (tourelle a 90°)
Longueur hors tout aux stabilisateurs
Largeur hors tout stabilisateurs déployés

Correcteur de dévers

Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs

MRT 2660 -

Abaques

Machine sur pneus avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 6000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil de
( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil
extensible (Métrique)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 6000 kg

( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Capacité max.

Hauteur de levage max.

Dépor maximal

Polds et dimensions

Longueur hors-tout (avec fourches)
Longueur au talon des founches
Largeur hors tout

Hauteur hors tout

Largeur hors tout cabine

Rayon de braquage (extédeur raues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tourelle

Poids

Longueur de Tourches f Largeur de fourches [ Section de fourches
Roues

Preus standards

Rowes matices {avant / amére)
Maode de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Circuit électique

Normbae de batterie [ Tension batene
Capacité batterie 12V

Courant de démarrage des batteries
Moteur/batierie

Technologie battere

Capacité de la batterde

Tension nominale battere

Tension max. batene

Energie baterie

Puissance du moteur électrique
Pulssance mateur hydrauligue
Puissance du chargeur / Phase / Type de courant
Transmission

Type de ransmission

Nombre de sitesses (avant/ améne)
Vitesse de déplacemeant max.

Effort de traction

Force de traction continue

Frein de parking

Frein de senice

Perfomances

Pente franchissable (en charge J & vide)
Pente franchissable continue (en chamge / & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydrauligue

Drébit hydraulique

Pression hydraulique

Capacité du réservair hydraulique

Bruit et vibration

Bruit au poste de conduite (Lpa)

Bruit & I'envirannement {Lwa)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avant ) amiéne)

Commandes

Cerfification cabine

Systeme de reconnaissance automatique des accessoires (E-Reco)

Iz
b1
(k)
b4
wal
ma
¥
ad
a5

l/efs

000 kg
25.90 m
21.70 m
—
928 m
BDEm
250 m
310m
056 m
446 m
038 m
305m
1z
e
360 °
18000 kg
100 mmm X 1200 mm 2 60 mm

445/65 R22.5
/2
2 roues directrices, 4 roues directices, Mode crabe

Télescopique duplex

Stabilisateurs a commande individuelle ou
simultanée

2x 12V
120 Ah
B50 A

Lithiurion
105 Ah
B24
BED
65 kWh
107 kW
B4 kW
11 kW Monophasé ou triphasé / AC

Elecirique
/2
37 km/h
B600 daM
4300 daM
Frein de stationnement négatil automatique

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el anmigre

I6% /48 %
1B%/13%

Piston & déplacement fixe
175 Ifmin
350 bar
2001

65 dB
103 dB
2.50 m/s®

202
2 Joysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 2660 e - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis
Empattement
Garde au sol

Déport du contrepoids (tourelle a 90°)
Longueur hors tout aux stabilisateurs
Largeur hors tout stabilisateurs déployés

Correcteur de dévers

Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs

MRT 2660 e - Abaques

Machine sur pneus avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches (CAF)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 6000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil de
( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 6000 kg
( Métr iq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Batterie additionnelle haute tension 65kWh
Prolongateur d'autonomie amovible 18.4 kW
. . 1 . .
Equipement : Prolongateur d'autonomie amovible 18.4 kW
Marque du moteur / Norme moteur Yanmar / Stage V / Tier 4
Modéle du moteur 3TNV8OF-ZXKMU
Nombre de cylindres - Cylindrée 3-1267 cm?
Couple max. / Régime moteur (min) 74.50 Nm @ 1900 tr/min
Puissance moteur (CV) 25ch
Puissance moteur (kW) 18.40 kW
Régime moteur 2800 tr/min

Systeme de refroidissement
CanaitEs tes EeaMDiS

Carburant
Huile moteur

Refroidissement par eau

N
65
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Capacitd max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Polds &t dimensions

Longueur hors-tout [avec fourches)
Lomgueur au talon des fourches
Largeur hars tout

Hauteur hors tout

Largeur hors tout cabine

Rayon de braquage (extédeur roues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Poids

Longueur de fourches / Largeur de fourches / Section de fourches

Preus standards

Roues motices (avant [ amiére)
Made de direction
Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Margue du moteur

MNomme maleur

Madéle du maoteur

Puissance moteur (CV / kW)

Couple max. ( Régime maoteur {min)
Nombre de cylindres - Cylindrée
Circuit électrique

Nombre de battere / Tension batierde
Capacité batterie 12V

Courant de démamage des batteries
Transmission

Type de fransmission

Boite de vitesses / Nombre de vitesses (avant) / Nombre de witesses (amiéne)
Vitesse de déplacement max.

Effart de traction

Frein de parking

Frein de senice

Performances
Pente franchissable (en change / & vide)

Type de pompe hydrauligue

Débit hydraulique

Pression hydraulique

Capacités des iéservirs

Huile mateur

Carburant

Fluide d"échappement du moteur diesel (type AdBlue®)
Bruit et vibration

Bruit au peste de conduite (LpA)
Bruit & I'environnement {Lwa)
Vibration sur I'ensemble mains/bras

Rouwes directrices (avant / amiéne)

Commandes

Certification cabine

Systerme de reconnaissance automatique des accessoires (E-Reco)

Iz
b1
h17
b4
Wal
md
¥
ad
al

liels

| |m

#000 kg
2990 m
2590 m
|
a14m
754m
250m
110m
0.96 m
463m
0.38m
2.25m
12°
no-
21800 kg
1200 mm x 100 mm x &0 mm

44565 R225
242
2 mues direcirices, 4 roues direchices, Mode crabe

Télescopigue duplex

Stabilisateurs & commande individuelle au
simultanée

Yanmar
Stage | Tier 4
ATNIO7FTT-6SMUT
173ch {127 kW
BOS Mm @ 1500 tr/min
4- 4567 cm?

a2V
120 Ah
B30 A

Hydrostatique
Speedshiftf 2/ 2
40 km/h
9200 daM
Frein de stationnement négatil automatique

Freinage multidisques & bain dhuile ser pont avant
etamiére

32.40 %/ 41.40 %

Pompe & débit variable
172 lfmin
350 bar

131
2010
4|

67 dB
108 dB
2.50 m/s®

212
2 Joysticks
Cabine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 3060 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis 114 5.92m

Empattement y 3.25m
Garde au sol m4 0.38m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 3.45m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 5.62m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 6.04m
Correcteur de dévers a9 7°

Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs m5 0.40 m

MRT 3060 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches (CAF)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 6000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 6000 kg

( Métr iq ue) (Métric)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence-treuil de  Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 1000 kg
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec 3D positif

Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 3D négatifMachine sur stabilisateurs abaissés avec 3D positif /
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Capacité max.

Hauteur de levage max.

Déport maximal

Lengueur hors-tout [avec fourches)
Longueur au talon des founches
Langeur hors tout

Hauteur hors tout

Langeur hos oul cabine

Rayen de braguage (extédeur raues)
Garde au sol

Empattement

Angle de cavage

Angle de déversement

Rotation tounelle

Poids

Longueur de fourches f Largeur de fourches / Section de fourches
Roues

Priews standards

Roues motices (avant / amiére)
Made de direction

Stabilisateurs

Type de stabilisateurs

Commandes pour stabilisateurs

Marque du rateur

Narme maleur

Madéle du mateur

Puissance mateur (CV 7 kW)
Couple max. f Régime moteur {min)
Normbre de eylindres - Cylindrée
Systerme de refroidissement

Circuit Electique

Nombre de battesie / Tension battede
Capacité batterie 12V

Courant de démamage des battedes

Type de transmission

Boite de vitesses

Vitesse de déplacemant max.
Effart de traction

Frein de parking

Frein de serice

Pente franchissable (en change [ & vide)
Hydraulique

Type de pompe hydraulique

Débit hydraulique

Prassion hydraulique

Capacités des réservoirs

Huile matewr

Carburant

Fluide & échapperment du moteur diesel (lype AdBlue®)
Bruit et vibration

Bruit au poste de conduite (Lpa)

Bruit & I'environnement {LwA)

Vibration sur I'ensemble mains/bras

Roues directrices (avant / améne)

Commandes

Certification cabine

SystEme de reconnaissance automatique des accessolres [E-Reco)

Iz
b1
h17
b4
wal
ma

Ifefs

7000 kg
M70m
2Bm

10.06 m
8.86 m
250 m
3.26m
0.96 m
5.06 m
044 m
375m
13°
108
350 *
23800 kg
1200 mm % 125 mm x 60 mm

17.5-R25
202
2 roues directrices, 4 roues directices, Mode crabe

Télescopigue triplex

Stabilisateurs & commande individuelle ou
simultanée

Yanmar
Stage \, Tier 4
ATNI0TFTT-GSMUZ
211 eh /155 kW
BOS Nm @ 1500 t/min
4- 4567 cm?
Refroidissement par eau

212V
120 Ah
850 A

Hydrostatique avec CVT
Speedshift
40 km/h
9300 daN
Frein de stationnement négatif automatique

Freinage multidisques & bain dhuile sur pont avant
el amére

29 %/ 3870 %

Pampe a débit varable
172 Wmin
350 bar

131
3201
241

66 dB
109 dB
2.50 my's®

202
2 Joysticks
Cahbine ROPS - FOPS niveau 2
Standard
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MRT 3570 - Schémas d’encombrement

Longueur du chassis

Empattement y 3.75m
Garde au sol m4 0.44m
Déport du contrepoids (tourelle a 90°) a7 3.75m
Longueur hors tout aux stabilisateurs 112 6.50 m
Largeur hors tout stabilisateurs déployés b7 7.42m
Correcteur de dévers a9 8°
mb5 0.40 m

Garde au sol sous les pneus avant sur stabilisateurs

MRT 3570 - Abaques

Machine sur pneus avec fourches Machine sur stabilisateurs abaissés avec fourches
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec treuil 7200 kg~ Machine sur stabilisateurs abaissés avec potence 1500 kg
( métriq ue)
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Machine sur stabilisateurs abaissés avec crochet 9000 kg Machine sur stabilisateurs abaissés avec nacelle 365 kg
( Métriq ue)
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